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1 Introduccion

1.1 Objetivo
Este documento pretende describir la implementagiéel funcionamiento de la plataforma de
ejecucion de los agentes participantes en la gasdeecomunicacion con los elementos de planta, es

decir, como se lleva a cabo la consecucion derda tfinal, la comunicacion de los datos de plahta a
resto de capas que los soliciten.

1.2 Audiencia

Este documento va dirigido al Ministerio de Indizsyr a todos los miembros del consorcio
MORFEO-Wasup.

1.3 Documentacion relacionada

e Todos los documentos del proyecto PROFIT TractoRABO-Sistemas de supervision,

mantenimiento y control de planta (WASUP).

1.4 Estructura del Documento
En el capitulo 1 se resumen el objetivo, audiencidocumentacion relacionada con el presente

documento. En el capitulo 2 se describe la constincde la pasarela de comunicacion,
implementacion de cada agente participante y fuacioento general.
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2 Pasarela de comunicacién con elementos de planta

2.1 Introduccion

La pasarela de comunicacion con elementos deaplart posible que los datos que interesan estén
dispuestos para su monitorizacion y supervisiénurizs arquitectura basada en el estandar OPC y en
la tecnologia cliente/servidor.

2.2 Agentes

La pasarela de comunicacion esta formada poidagestes elementos software:

OPCClient;

Es el elemento encargado de acceder a los elesneapiados por las sondas de la planta.Esta
implementado en el lenguaje C++. Se ha utilizadma@lataforma de implementacién el Visual
Studio .NET pero seria facilmente adaptable a cimdgompilador de este lenguaje, puesto que no se
usan librerias especificas de esta tecnologia.

Cada cierto tiempo, el OPCClient recoge los datwgrolados por los PLC's y los pone a diposicion
para su posterior tratamiento.

OPCServerWasup:
Es el elemento encargado de recibir y gestiongrdéisiones de configuracién de un usuario.

Permitird que el usuario pueda decidir a qué PlgQremos conectarnos, cada cuanto tiempo el
OPCClient ha de recoger datos, e incluso perntétirdodificacién de valores de datos.

Base de datos

Como elemento intermedio de comunicacion ent@RCClient y el OPCServerWasup se utiliza una
base de datos MySQL. Almacena los items presemtesd proceso que nos interesa asi como sus
valores actualizados.

Entre el servidor web y el OPCClient no existe gpaunicacioén directa, se realiza a partir de
lecturas/escrituras en la base de datos.

Dicha base de datos esta formada por tres tablas:

-Servers Esta formada por tres campos: “direccion IP”,ri&or”,"Puerto”. En ella se almacena los
datos correspondientes a cada servidor OPC detegbada su posterior utilizacion en las
comunicaciones.

-items: Esta formada por el nombre las medidas que s&otam en cada servidor detectado y
caracteristicas asociadas a estas.

“Id":Identificador del item.
“Name”: Nombre del item.

“Value”:Valor de la medida.
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“Quality”

: Estado de la medida.

“Type”: Tipo del valor (inte, float.....)

-Knowstrvs: Esta formada por un campo “ID”, clave que se germaitomaticamente, y un campo
“IP”, donde van el nimero de direccion IP.

2.3 Funcionamiento General.

El OPCClient basandose en el estandar OPC utiktarmiinadas funciones que le permiten
acceder a los datos controlados por el PLC.

Tiene dos posibles modos de funcionamiento, bi¢ravgés de peticiones web por parte de un
cliente remoto, bien enviando informacion al coliailor general del sistema.

Funcionamiento con respecto al controlador generalel sistema

1.
2.

El OPCClient detectara los servidoresOPC locales.

Creara un hilo de conexion por cada servidorctiede para poder tener acceso a los datos
gue manejan.

Se decidird el tiempo de refresco, es decimdeuencia con la cual el cliente chequea los
datos.

Cada vez que el OPCClient obtiene el nuevo vdélos datos los enviard mediante
peticiones http al recurso encargado de gesticua @atos.

El OPCClient enviara los atributos del item emf® de pares clave-valor que se muestran
a continuacion:

- measurementType.itemName: Identificador OPC asloca la medida.
- value: Valor Medido.
-qualityType.qualityTypelD: Identificador del tigte calidad de la medida tomada.

Funcionamiento de cara a la posible configuraciéngr parte del usuario:

1. El usuario y a través de peticiones web quénsatendidas por el servidor Wasup OPC

envia datos de configuracion:

- Direccion IP de la maquina a la que nos querecooectar: A través del cliente remoto

introducimos la direccién IP de la maquina queaakdj servidor del PLC del que queremos
obtener los datos y el cliente al que queremosdacce

- El cliente OPCWasup escribira datos actualizaok base de datos en funcion del tiempo
de refresco que reciba por parte del cliente remoto
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2. Operaciones de lectura.

El usuario, a través de peticiones web, puede deeralor de los items que desee. La
informacién es proporcionada por el servidor webXéfi, siguiendo el estandar OPC. El
servidor web leera los datos de la base de dates,sq encuentra actualizada en todo
momento segun el tiempo de refresco.

3. Operacion de escritura.

El usuario puede decidir modificar el valor deitesns. Lo hace a través de peticiones web al
servidor web wasup. Este realizard una modificacénla base de datos. Este tipo de
modificacion de la base de datos hace que se lareéuncion UDF que transmitira los datos

al OPCClient.

El OPCClient se conectara al servidor OPC del lebespondiente y escribira el nuevo
valor.
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Glosario de términos y acronimos

C++

Lenguaje de programacion que abarca tres paradigmagamacion estructurada,
programacion genérica y programacion orientadgetas

HTTP

Protocolo de transferencia de hipertexto. Es dbpmo usado en cada transaccion de la Web y
gue define la sintaxis y la semantica que utilipsrelementos software de la arquitectura web
para comunicarse.

IP
Direccion de un dispositivo en una red informatica.

MySQL
Sistema de gestion de base de datos relacionalhiiauy multiusuario desarrollado como
software libre.

OPC
OLE for Process Control. Estdndar de comunicaanel eampo de control y supervision de
procesos.

PLC
“Programmable Logic Controller”. Dispositivos elécticos muy usados en Automatizacion
industrial. Controlan no sélo la Iégica de funciomento de maquinas, plantas y procesos
industriales, sino que también pueden realizaramp@nes aritméticas, manejar sefiales
analdgicas...

REST
“Transferecia de Estado Representacional”. Descuibdguier interfaz web simple que utiliza
XML y HTTP sin las abstracciones adicionales deplagocolos basados en patrones de
intercambio de mensajes.

XML

“Lenguaje de marcas extensible”. Metalenguajeresxide de etiquetas que permite definir
lenguajes para diferentes necesidades.
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